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Sehr geehrte Freunde und Geschdftspartner des
Fachgebietes Mess- und Regelungstechnik,

das erste operative Jahr des Fachgebietes (2007)
war gepragt vom Aufbau der Vorlesungen und
der Infrastruktur. Im Jahr 2008 wurde das
Lehrangebot ausgebaut und ein erheblicher Teil
der Praktika neu entworfen. Die Forschungs-
aktivitaten gewannen (endlich) an Gewicht.

Forschung

Die Bearbeitung der ersten Drittmittelprojekte
hat begonnen: Hierzu zdhlen Arbeiten zur ko-
operativen Optimierung komplexer Produktions-
systeme (ABB AG) sowie zur Modellbildung von
Dieselmotorkomponenten (IAV GmbH). Daneben
wurden die Themen "Beschreibung komplexer
dynamischer Systeme" sowie "Mobile In-
spektions-Robotersysteme" vorangetrieben. Ver-
schiedene Antrdage fir Drittmittelprojekte auf
diesen Gebieten sind in Arbeit, so dass es hof-
fentlich in einem Jahr Neues zu berichten geben

wird

Drei Schwerpunkthefte in der Zeitschrift "Auto-
matisierungstechnik" wurden von Prof. Kroll als
Gastherausgeber mit Dr. Harjunkoski (ABB) bzw.
Dr. Mikut (FZK) veroffentlicht. Insgesamt 13
erschienene oder eingereichte Veroéffentlichun-
gen zeigen, dass das Fachgebiet "Fahrt" in der

Forschung aufgenommen hat. Letztlich konnten
die Promotionsvorhaben von Dr.-Ing. F. Wirth
und Dr.-Ing. N. Mahdavi des messtechnischen
Vorgangerfachgebiets (Prof. Holzapfel) erfolg-
reich abgeschlossen werden.

Lehre

Die Lehrveranstaltungen wurden 2008 noch
besser angenommen: Der Robotik-Projektkurs
fir das 2. Semester war schnell Gberlaufen und
der Wahlpflichtkurs Computational Intelligence
erlebte einen Teilnehmerrekord. Im Seminar des
Wintersemesters wurden Inspektionsroboter
behandelt, im Sommersemester standen Last-
prognose und Energiemanagement im Fokus.
Das Vorlesungsmanagement wurde auf die On-
line-Plattform Moodle umgestellt.

10 Diplom- und Studienarbeiten wurden in 2008
abgeschlossen sowie 13 Seminar- und Projekt-
arbeiten. Die Einfuhrung der im Fachbereich
ungebraduchlichen Instrumente der Seminar- und

Projektarbeit sind wie auch der Robotik-Projekt-
kurs wichtige Elemente bei der Gewinnung des
automatisierungstechnischen Nachwuchses. Eine
automatisierungstechnisch und systemdyna-
misch ausgerichtete Bachelor-Vertiefung und ein


http://www.uni-kassel.de/fb15/mrt

vergleichbar orientierter Master wurden als
strategische MaRnahmen auf den Weg gebracht.
Die freundlichen Geratespenden der Firmen ABB
und Bosch vermitteln den Studierenden einen
praktischen Eindruck von Automatisierungs-
komponenten.

Exkursion & Kolloquium

Nach der 2007er Exkursion zum Pharmaunter-
nehmen B. Braun fiihrte unsere Exkursion 2008
zur Firma SMA, die Wechselrichter fiir Photo-
voltaikanlagen herstellt. Im Kolloquium fiir Fahr-
zeugsystemtechnik organisierte unser Fachge-
biet den Gastvortrag "Uberblick (ber Fahrer-
assistenzsysteme im Nutzfahrzeug" von Dr. U.
Glicker (Knorr-Bremse).

Team
Im zweiten Betriebsjahr verstirkten zwei neue
Doktoranden das Team, um die Drittmittel-
forschungsauftriage zu bearbeiten und die va-
kante Landesstelle auszufillen. Ein neu gestal-
teter Sozialbereich bietet Chancen fiir die wert-
vollen "Kaffeeautomatengesprache".

Internationalisierung
Derzeit haben wir eine Studentin aus Kolumbien
zu Gast, die als Pionierin einer neu eingerichte-

ten Kooperation mit der Nationalen Universitat
von Kolumbien bei uns ihre Diplomarbeit anfer-
tigt.

Wir bedanken uns firr die gute
Zusammenarbelt und wiinschen allen
Freunden wnd Geschitftspartnern des
FG MRT bestunliche Felertage sowie
Gesundhett und Erfolg fir das Jahr 2009.

Veréffentlichungen

Zu den 2008 erschienenen bzw. eingereichten
13 wissenschaftlichen Veroffentlichungen ge-
horen u. a.:

Baetz, W.; Kroll, A.; Bonow, G.: Mobile Robots
with Active IR-Optical Sensing for Remote Gas
Detection and Source Localization. 2009 IEEE Int.
Conf. on Robotics and Automation (submitted).

Dirrbaum, A.; Scherm, W.; Sommer, H.: System-
identifikation mittels Glaubenskalkul. at - Auto-
matisierungstechnik, Vol. 56, No. 7, pp. 350-
356, Juli 2008.

Gerland, P.; Schulte, H.; Kroll, A.: Wahrschein-
lichkeitsbasierte globale Situationserkennung
bei komplexen Systemen. 18. Workshop GMA FA
5.14 "Computational Intelligence", pp. 174-188,
Dortmund, Dezember 2008.

Kroll, A.: A survey on mobile robots for indus-
trial inspection. Int. Conf. on Intelligent Auto-
nomous Systems IAS10, 23.-25.7.2008, Baden-
Baden, pp. 406-414, 2008.

Abgeschlossene Studien- und Diplomarbeiten
Bonow, G.: Strategien zur Gasleckortung durch
autonome mobile Roboter mittels Laser-Fern-
messtechnik. Diplomarbeit, 2008.

Hellmann, J.: Evaluation von Plattformen fiir
mobile Service-Roboter. Studienarbeit, 2008.

Lober, C.: Remfert, D.: Konstruktion und Inbe-
triebnahme der Messtechnik und regelungs-
technische Ausarbeitung des Praktikumsver-
suchs "Drei-Tank-System", Studienarbeit. 2008.

Peretzki, D.: Zur automatischen Erkennung von
Lecks durch Auswertung von Thermographie-
und Videobildern mit Mustererkennungsverfah-
ren. Diplomarbeit, 2008.

Scheibe, M.: Anwendung von Mustererken-
nungsverfahren zur Fahrsituationserkennung.
Diplomarbeit, 2008.

Siebert, A.: Cooperative Operational Optimiza-
tion of Complex Manufacturing Systems.
Studienarbeit, 2008.

Soldan, S.: Zur automatischen Leckerkennung
mittels Infrarothermographie. Studienarbeit,
2008.

Promotionen

Wirth, F.: Zur Erfassung von form- und material-
bedingten Oberflachenstrukturen mit Mikro-
Deflexions-Ellipsometrie. Januar 2008.

Mahdavi Tabatabaei, N.: Zur intertialen Bahn-
vermessung fiir die Kalibirierung von Werk-
zeugmaschinen und Robotern. Februar 2008.
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