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Sehr geehrte Freunde und Geschdftspartner
des Fachgebietes Mess— & Regelungstechnik!

Im vierten operativen Jahr des Fachgebietes lag
besonderes Gewicht auf dem Ausbau der Prakti-
ka und der Etablierung von Forschungspro-
jekten, wie im Folgenden ausgefiihrt wird.

Forschung

Das Konsortialprojekt ,,RoboGas'nSPector“ in dem

m:bi.lek ) Robotec: x RObOGaS
entwicke un nspector

erprobt  werden,
die in Anlagen und Infrastruktureinrichtungen
(teil)autonom Gasleckagen detektieren und orten
kénnen, hat Fahrt aufgenommen: Am FG arbei-
ten nun eine Doktorandin und zwei Doktoranden
am Thema. Unterstltzt werden sie durch die
Mitarbeiter auf Landesstellen und viele Studie-
rende. Mehrere Beschaffungen wurden getatigt
inkl. einer hochauf-
I6senden Thermogra-
fiekamera und einer
mobilen Roboterplatt-
form. Zudem wurden
Versuchsaufbauten er-
stellt und verschiede-
ne Fernmessgerate
untersucht.

Das Promotionsprojekt zur Entwicklung nicht-
linearer, robuster Fehlerdiagnoseverfahren steht
kurz vor dem Abschluss. Die praxisnahe Erpro-
bung des neu entwickelten Algorithmus am Mo-
dell eines hydrostatisch betriebenen Radladers
flhrte zu deutlichen Verbesserungen gegeniber
dem Stand in Wissenschaft und Technik.
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Zelins

Im Projekt zur automatisierten Modellbildung
von Stellgliedern bei Verbrennungsmotoren sind
die neu entwickelten Methoden gereift. Neben
der algorithmischen Weiterentwicklung findet
bereits ein Transfer auf andere Stellglieder statt.

Lehre

Unsere neuen Praktika in den Bereichen Pro-
zessleittechnik, Robotersteuerung und Antriebs-
regelung kommen in diesem Wintersemester
zum ersten Mal zum
Einsatz. Unsere mess-
und automatisierungs-
technische Exponate-
sammlung hat nun ihren
Sollumfang erreicht und
wurde mit einem kleinen
Festakt vorgestellt. Den
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Spendern sei herzlich fiir lhre freundliche Unter-
stlitzung gedankt.

Wir erleben derzeit unsere ersten Masterstu-
dierenden. Die neuen Bachelorstudenten errei-
chen unser Fachgebiet im Studienverlauf erst
spater. Administrativ sorgen die Umstellung auf
Bachelor/Master und das parallel auslaufende
Angebot der Diplomstudiengange fiir einigen
Mehraufwand sowie Klarungsbedarf bei Studie-
renden und Lehrpersonal.

Team

Zusammen mit den Forschungsaktivititen
wachst auch das Team: Mit sechs Doktoranden
arbeiten mittlerweile insgesamt 12 Personen am
Fachgebiet. Unsere 3. Forschungsklausurtagung
in Bad Wildungen und weitere Gruppenaktivitd-
ten unterstiitzen das Zusammenwachsen und

den Fachaustausch.

Fachexkursion & Vortrdge

In diesem Jahr fuhrte uns die Exkursion zur
Millheizkraftwerk Kassel GmbH. Zudem organi-
sierte das Fachgebiet fiinf Gastvortrage im Rah-
men der VDI-Arbeitskreisleitung von Herrn Kroll:
Zwei zur Regelung und Zustandsiiberwachung
von Windkraftanlagen (Fraunhofer IWES) sowie
einzelne Uber zukinftige Feldgerdte (ABB), Smart
Grid (SMA) und moderne Prozessleitsysteme
(ABB).

Vernetzung & Internationalisierung

Die Kooperation mit der nationalen Universitat in
Kolumbien nimmt derweil Gestalt an - derzeit
sind zwei Austauschstudenten am Fachgebiet.
Eine Erweiterung in den post-gradualen Bereich
ist in Planung.

Wir wiinschen allen Freunden und Ge-
schéftspartnern des FG Mess- und Rege-
lungstechnik besinnliche Feiertage sowie
Gesundheit und Erfolg fiir das Jahr 201 1.

Verdéffentlichungen

In 2010 wurden insgesamt 10 Veroffentlichun-
gen publiziert bzw. eingereicht, darunter:

Kroll, A., Soldan, S.: Survey results on status,
needs and perspectives for using mobile service
robots in industrial applications. 77th ICARCV
Conf., 5.-12.12.2010, Singapore.

Ren, Z., Kroll, A., Sofsky, M., Laubenstein, F.: On
methods for automated modeling of dynamic
systems with friction and their application to
electro-mechanical throttles. 49th /EEE Conf.
CDC, 15.-17.12.2010, Atlanta, USA.

Gerland, P., Gross, D., Schulte, H., Kroll, A.:
Rbust Adaptive Fault Detection Using Global
State Information and Application to Mobile
Working Machines. Sys7o/ '10 Conf., 6.-
8.10.2010, Nice, France.

Geiger, A., Sommer, H., Kroll, A.: Koevolutiona-
rer Algorithmus zur Analyse struktureller Steu-
erbarkeit - Eine Methode der "komplexen Netz-
werke" zur Systemanalyse. 20. Workshop Com-
putational Intelligence, 2.-3.12.2010 Dortmund.

Baetz, W., Kroll, A., Soldan, S.: On Gas Leak De-
tection of Pressurised Components by Using
Thermograms and Pattern Recognition Algo-
rithms. 8th Int. Conf. on NDE, 29.9.2010, Berlin.

Kroll, A., Diurrbaum, A.: Zur regelungsspezifi-
schen Ableitung dynamischer Tagaki-Sugeno-
Modelle aus rigorosen Modellen. 20. Workshop
Computational Intelligence, 2.-3.12.2010, Dort-
mund.

Abgeschlossene Studien- und Diplom-
arbeiten

Zu den 12 in 2010 abgeschlossenen studenti-
schen Arbeiten gehdren:

Elgner, C.: Entwicklung und Realisierung eines
Praktikumsversuches zur Roboter-Handhabung.
Diplomarbeit 1, FG Mess- und Regelungstech-
nik, Universitat Kassel, 2010.

GroR, D.: Fault Detection for a Class of Uncertain
Nonlinear Systems Using Global State Informa-
tion. Diplomarbeit 2, FG Mess- und Regelungs-
technik, Universitat Kassel, 2010.

Orthofer, C. Erstellen von Fehlermodellen zur
Ortung von Gasleckagen mittels kooperierender
autonomer Robotersysteme. Diplomarbeit 1, FG
Mess- u. Regelungstechnik, Univ. Kassel, 2010.

Soldan, S.: Zur empirischen Modellbildung inho-
mogener Systeme mit bereichsweise affinen
Modellen. Diplomarbeit 2, FG Mess- und Rege-
lungstechnik, Universitat Kassel, 2010.



